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| SST.02.01. —- Wymagania ogdlne
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 w wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru monitoringu wizyjnego na terenie PSZOK w Polkowicach
Podstawag opracowania SST jest Projekt Przetargowy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi podstawe¢ opracowania szczegdtowe]
specyfikacji technicznej (SST dla konkretnej roboty instalacyjnej) stosowanej jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zleceniu zgodnie z ustawg o zamoOwieniach publicznych i
realizacji oraz rozliczaniu robot w obiektach budowlanych.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla
robot objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.
— Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow
— Montaz kabli i przewodéw w budynku i w stupach.
— Montaz kamer na stupach o$wietleniowych na zamontowanych uchwytach
— Montaz puszek instalacyjnych.
— Montaz wyposazenia instalacji w budynku admonistracyjnym

1.4. Okreslenia podstawowe (terminologia)

llekro¢ w opracowaniu jest mowa o:

- Shup os$wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie lub na
fundamencie, stuzaca do zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz
10 m oraz do podwieszenia elektroenergetycznej linii zasilajagcej oSwietlenia wykonanej
przewodami izolowanymi.

Materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy i urzadzenia niezbedne do
wykonania instalacji zgodnie z dokumentacja projektowa i1 specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ instalacji z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania instalacji.

Polecenie Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwigzanych z wykonywanie instalacji.

Przedmiarze robdt - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot
wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonywania wraz z obliczeniem i1 podaniem ilosci
robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

Ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i1 szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

System monitoringu wizyjnego (telewizji uzytkowej) - zespot elementow takich jak zestaw
kamerowy, urzadzenia kontrolne, urzadzenia do przesytania i sterowania oraz zasilania,
niezbe¢dne do optycznego (wizyjnego) dozorowania okreslonej strefy bezpieczenstwa.

Zestaw kamerowy - zespot urzadzen takich jak kamera, obiektyw, obudowa ochronna, uchwyt
mocujacy, zasilacz, nadajnik itp.

Kamera - urzadzenie zawierajace przetwornik obrazu, przetwarzajacy obraz optyczny na
sygnat elektryczny.
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Obudowa ochronna - ostona zabezpieczajgca kamerg, obicktyw i wyposazenie pomocnicze

przed narazeniami mechanicznymi lub srodowiskowymi.

- Uchwyt - urzadzenie mocujgce kamere lub obudowe na stupie oswietleniowym

- Monitor - urzgdzenie przetwarzajgce sygnaly wizyjne na obrazy wy$wietlane na ekranie.

- Zasilacz - urzadzenia przetwarzajace napiecie 230 VAC na napiecie 24 lub 12 VAC,
umozliwiajgce bezpieczne zasilanie kamer lub innych elementow.

- Listwa elektroinstalacyjna - listwa nascienna wykonana z PCV, przeznaczona do prowadzenia
instalacji elektrycznych i teletechnicznych.

- Akcesoria do listew elektroinstalacyjnych - ztaczki, puszki, uchwyty mocujace, narozniki,
pozwalajace szybko i tatwo utozy¢ instalacj¢ 1 zapewni¢ mechaniczng ochrong kabli.

- Puszka elektroinstalacyjna - uzupetienie systemu rur i listew elektroinstalacyjnych, stuzy do
rozgalezienia instalacji i tgczenia przewoddéw w instalacjach.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie frontu robot

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
dwa komplety dokumentacji projektowej 1 komplet szczegotowej specyfikacji.

Odbior frontu robdt przez Wykonawcg od Zleceniodawcy (Generalnego Wykonawcy,
Inspektora nadzoru) powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron 1
udokumentowany spisaniem protokotu.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, czg§¢ graficzna, zgodnie ze
szczegbtowymi warunkami umowy 1 przepisami szczegdélowymi uwzgledniajagcymi podziat na
dokumentacje projektowa:
— dostarczona przez Zamawiajacego
— Sporzadzona przez Wykonawce

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczna

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig zataczniki do umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte
byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzysta¢
btedow opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu natychmiast powiadomié
Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 Specyfikacjg techniczng. Wielko$ci okre§lone w dokumentacji projektowej 1 w
Specyfikacji technicznej beda uwazane za wartosci docelowe.
W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie b¢da zgodne z dokumentacja
projektowa lub Specyfikacja techniczng i maja wptyw na niezadowalajaca jako$¢ instalacji, to
takie materialy zostang zastgpione innymi, a materialty zdemontowane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy. Wszelkie zmiany materiatbw muszg by¢ kazdorazowo uzgadniane przez
Wykonawce z Inspektorem nadzoru i Projektantem.



1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca wykonujac prace bedzie przestrzega przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas wykonywania robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegbdlno$ci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywat prac w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia osOb zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 s3 uwzglednione
W cenie umownej.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robdét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do prac od daty rozpoczecia do daty odbioru koncowego.

1.5.7. Koordynacja robét budowlano-montazowych z innymi robotami.

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach budowy. Koordynacja nalezy obja¢ projekt organizacji
budowy, szczegdélowy harmonogram robdt teletechnicznych oraz pomocnicze roboty
og6lnobudowlane zwigzane z robotami teletechnicznymi.

1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez organa administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i begdzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 r. Nr 47. poz. 401). Ewentualne zmiany w dokumentacji Wykonawca bedzie
kazdorazowo uzgadniat z Projektantem i Inspektorem nadzoru.

2. Materialy

Wykonawca odpowiada za parametry techniczne materialow i wyroboéw dostarczonych do
wykonania instalacji. Parametry powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie
technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN lub
BN). Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktorych wymaga si¢ §wiadectw jakosci, np. rury, kable
itp. nalezy dostarcza¢ ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru
technicznego (np. w przypadku urzadzen prefabrykowanych).

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
maszyn 1 sprzetu gwarantujacych wtasciwg tj. spelniajaca wymagania Specyfikacji Technicznej,
jakos$¢ robot.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprze¢t uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca musi zapewni¢ taki sprzet, ktory zapewni odpowiednig jakos¢ wykonanych prac.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopi¢ dokumentéow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami o dozorze technicznym.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie
wplywajg niekorzystnie na jako$¢ i whasciwosci przewozonych materiatoéw i urzadzen.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.
W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania materiatow nalezy przestrzegac
zalecen wytworcow.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢

zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymogami szczegblowych specyfikacji technicznych, polskimi normami.
Wykonawca bedzie prowadzil prace zgodnie z projektem organizacji robdt oraz poleceniami
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wykonaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w Specyfikacji technicznej, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce
nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania prac. Skutki
finansowe z tytulu wstrzymania prac w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Program zapewnienia jakosci.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania prac, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie prac zgodnie z dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczng. Program
zapewnienia jako$ci powinien zawierac
— Organizacj¢ wykonania prac, w tym termin i sposoéb prowadzenia prac
— Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
— Wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
— Wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonywanych prac
— System (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych prac
— Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli

6.2. Zasady kontroli jakosci.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jako$ci prac i1 stosowanych
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli jakosci, pod nadzorem swojego
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personelu lub specjalnie zatrudnionych specjalistow. Kontrola jako$ci wykonania instalacji, o
ktorej mowa wyzej powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:
— zgodno$ci zastosowanych do wbudowania wyrobdéw 1 =zainstalowanych urzadzen z
dokumentacjg techniczng, normami i certyfikatami,
— prawidtowos$ci wykonania potaczen przewodow,
— poprawnos$ci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odleglosci od innych
instalacji 1 urzadzen,
— prawidlowego oznaczenia obwodéw, bezpiecznikéw, Ilacznikow, zaciskow itp, —
prawidtowosci doboru urzadzen i $rodkow ochrony od wplywow zewnetrznych (warunkow
srodowiskowych w jakich pracuja),
— spehienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora nadzoru, wprowadzonych do
dokumentacji technicznej.

Wszystkie pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystgpieniem do pomiarow Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaréw. Po wykonaniu pomiarow Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z ustawg o wyrobach budowlanych
16.04.2004r (Dz. U. 2019, Poz. 266)
2. Posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z: — Polska Normg lub — Aprobata
techniczng w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3
objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 1 ktore spelniajag wymogi Specyfikacje techniczne.
W przypadku materialéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez Specyfikacje
techniczne, kazda ich partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy, pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymogdéw beda odrzucone.

7. Przedmiar robot

7.1. Zasady okreslania ilosci robot i materialow.

Zasady okres$lania ilo$ci robdt podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-
ach.

8. Proby montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary.
Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Wszystkie materialy (osprzgt) zawarte
w liscie materiatowej powinny by¢ sprawdzone zgodnie z wymaganiami niniejszej specyfikacji
dla zatwierdzania standardow. Wykonawca powinien przygotowa¢ program do testowania
wszystkich typow osprzgtu, urzadzen na budowie, testow fabrycznych. Testy Wykonawca
przeprowadzi przy udziale Zamawiajacego

Testy fabryczne

Wyposazenie powinno by¢ przetestowane fabrycznie zgodnie z wymaganiami producenta i
przepisami wykonawczymi. Testy te nalezy rejestrowa¢ w dzienniku operacyjnym, a certyfikaty
testow powinny by¢ zatgczane.

Testy po skompletowaniu.
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Po zakonczeniu testow instalacji 1 sprawdzeniu funkcjonalno$ci urzadzen, nalezy sprawdzi¢
wszystkie, poszczegolne systemy.
9. Dokumentacja powykonawcza.
Przy przekazaniu instalacji do eksploatacji wykonawca jest obowigzany dostarczy¢ zleceniodawcy
dokumentacje powykonawcza wg odpowiednich wymagan, a w szczegolnosci:
— Zaktualizowany projekt techniczny, w tym rysunki wykonawcze tras instalacji, jezeli naniesienie
zmian na rysunkach projektu jest niecelowe ze wzgledu na zbyt duzy zakres zmian,
— Protokoty z prob montazowych wg wymagan podanych w pkt. 8,
— Instrukcje eksploatacji zamontowanych instalacji specjalnych oraz mechanizméw 1 urzadzen,
jezeli odbiegaja one parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od urzadzen powszechnie
stosowanych.

10. Odbior robét

10.1. Odbiér frontu robodt

Przed przystgpieniem do robot montazowych nalezy odebraé protokolarnie front robot od
Generalnego Wykonawcy lub Inwestora. Stan robot budowlanych i wykonczeniowych powinien
by¢ taki, aby roboty montazowe instalacji niskopragdowych mozna byto prowadzi¢ bez narazania
instalacji na uszkodzenie, a pracownikow na wypadki przy pracy.

10.2. Odbiér koncowy

Instalacje niskopradowe podlegaja odbiorowi koficowemu po wczesniejszym wykonaniu prob
montazowych. Odbiér koncowy moze by¢ potaczony z odbiorem majacym na celu przekazanie
uzytkownikowi. Odbioru koncowego dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego (Inwestora). Moze
on korzysta¢ z komisji w tym celu powotanej ztozonej z rzeczoznawcoOw 1 przedstawicieli
uzytkownika oraz kompetentnych organdw. Przed przystapieniem do odbioru wykonawca
powinien przygotowac nastgpujace dokumenty:

— umowy wraz z ich p6zniejszymi uzupetieniami

— protokoty préb montazowych

— dokumentacj¢ z naniesionymi ewentualnie poprawkami

Odbidr koncowy moze nastapic po:

— sprawdzeniu kompletnosci dokumentacji technicznej 1 aktualizacji ewentualnych zmian
dokonanych w czasie montazu

— sprawdzeniu protokotéw odbioréw czesciowych i sprawdzeniu usuniecia usterek

— wykonaniu prob i1 pomiarow w zakresie umozliwiajacym stwierdzenie, czy urzadzenia
odpowiadaja okreslonym warunkom technicznym (nalezy dotaczy¢ protokoty z wykonanych
pomiarow lub zaswiadczenia o jakosci wg ustalonych wzoréw)

— sprawdzeniu czy stan techniczny i1 przygotowane miejsce pracy urzadzenia sa zgodne z
warunkami technicznymi danego urzadzenia, wymaganiami bezpieczenstwa pracy oraz ochrony
przed porazeniami.

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokol podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajacego i oddajacego wykonany obiekt (lub roboty) 1 przez osoby bioragce
udziat w czynnos$ciach odbioru. Protokét powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w toku odbioru,
stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usunigcia. W przypadku, gdy
wyniki odbioru koncowego upowazniaja do przyjecia obiektu do eksploatacji, protokot powinien
zawiera¢ odnos$ne oswiadczenie zamawiajgcego.

10.3. Przekazanie instalacji do eksploatacji

Po ustalonym przez komisj¢ odbioru okresie wstepnej eksploatacji instalacj¢ nalezy przekaza¢ do
wlasciwej eksploatacji. Przy przekazaniu nalezy spisa¢ protokot, w ktorym powinno zostaé
potwierdzone usuniecie usterek wymienionych w protokole przekazania instalacji do wstepnej
eksploatacji.



11. Podstawa platnosci

Podstawg ptatnosci sg zapisy zawarte w umowie
Il. SST.02.02 — Roboty budowlane

— CPV 45000000-7

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotami SST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot budowlanych
zwigzanych z wykonaniem systemu monitoringu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Szczegotowa Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robdt ziemnych przy wykonywaniu instalacji niskopragdowych.

1.3. Zakres robét objetych w Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t budowlanych oraz
wszystkie czynno$ci umozliwiajace wykonanie systemu monitoringu.

— Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

— Montaz puszek instalacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz z
okresleniami podanymi w ,,Wymaganiach ogdlnych”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja szczegdtowa i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robot podano w ,,Wymaganiach ogdlnych”.

2. Materialy

Wykonaweca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 SST.
Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ zmieniony bez zgody Inspektora
nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i1 nie zaakceptowane materialy
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jej nie przyjeciem i niezaptaceniem za
wykonane roboty. Materialty na budowe nalezy dostarczy¢ tacznie ze $wiadectwami jakoSci,
certyfikatami, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Do wykonania robot okreslonych w punkcie 1.3 projekt przewiduje zastosowanie nastgpujacych
materiatow:

— Listwy elektroinstalacyjne LN25x25

— Rurki instalacyjne sztywne RS16

— Szafki z tworzywa sztucznego odpornego na promieniowanie UV, IP65, IKO7 w Il klasie
ochronnosci z drzwiczkami zamykanymi na klucz z wkladka nietypowa

— Tasma stalowa nierdzewna 20/0,7mm

2.1 Przechowywanie materialow
Przechowywane maja by¢ zgodnie z odpowiednimi normami przedmiotowymi i dokumentacja
producenta.

3. Sprzet
Ogo6lne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.



4. Transport
Materialy przewozone majg by¢ zgodnie z odpowiednimi normami przedmiotowymi i
dokumentacjg producenta.

5. Wykonanie robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonane.

5.1. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce wykonanie
konstrukcji wsporczych bez wzgledu na rodzaj i sposdb montazu jak:

— Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

— Montaz kamer na stupach o$wietleniowych

Montaz kamer na stupach o$wietleniowych.

Montaz kamer na stupach o$wietleniowych musi si¢ odbywa¢ tylko przez wyspecjalizowane
jednostki majace uprawnienia w montazu systemow wizyjnych. Prace bgda wykonywane z
uzyciem podno$nika przeznaczonego do tego typu.

Montaz uchwytow do kamer i szafek na stupach wykonywaé z zastosowaniem tasm ze stali
nierdzewnej. Przyjmuje si¢ wysoko$¢ montazu kamer min. Sm, a szafek min 2m od ziemi.
Montaz listew instalacyjnych na $cianach budynkéw wykonywaé za pomocg kotkow szybkiego
montazu. Montaz rurek instalacyjnych wykonywac¢ za pomoca uchwytéw zamknigtych ,,U”

6. Kontrola jakosci robot

— Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jakos$ci wykonywanych robot.

— Wykonawca ma obowiagzek wykonania petnego zakresu badan i pomiarow na budowie w celu
wykazania Inspektorowi nadzoru zgodnos$ci dostarczonych materiatow i realizacji robot zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg oraz wymogami SST.

— Wykonawca powiadamia na piSmie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktora moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora
nadzoru.

— Kontrola jako$ci ulozenia rurarzu polega na sprawdzeniu, trasy przebiegu na zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, prawidlowosci wykonania potaczen, odgalezien i montazu puszek
elektroinstalacyjnych, prawidlowosci wykonania skrzyzowan z innymi instalacjami,
prawidlowo$ci wykonania przepustow przez $ciany i stropy poprzez sprawdzenie ich droznosci,
prawidtowosci uszczelnien przepustow

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ,, Wymaganiach Ogélnych”.

9. Podstawa platnosci
Ogolne zasady ptatnosci za wykonane roboty podano w ,,Wymaganiach Og6lnych”.
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111.SST.02.03 — Uktadanie kabli
— CPV 45314300-4

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotami SST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem okablowania systemu monitoringu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Szczegdtowa Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu i
realizacji, przy wykonywaniu systemu monitoringu.

1.3. Zakres robét objetych w Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonywaniu
systemu monitoringu.

— Montaz kabli i przewodéw w budynku i w stupach.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano
w ,,Wymagania ogdlne”. Nalezy stosowac si¢ do warunkow i wymagan podanych w przepisach
(normach) obowiazujacych w zakresie danego tematu i uzgodni¢ wykonywanie robdt z
jednostkami nadzorujacymi dany obiekt.

2. Materialy

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacja szczegdlowa. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ zmieniony
bez zgody Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i1 nie
zaakceptowane materialty Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jej nie przyjeciem
i niezaptaceniem za wykonane roboty. Do wykonania robot okreslonych w punkcie 1.3 projekt
przewiduje zastosowanie nastepujacych materiatow:

— Przewdd skretka F/UTP 4x2x0.5 kat. 6 zewnetrzny zelowany

— Przewod YDY 3x2,5mm?2

3. Sprzet
Ogo6lne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

4. Transport
Ogodlne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogdlnych”.

5. Wykonanie robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonane.

5.1. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajagce wykonanie
okablowania systemu monitoringu bez wzgledu na rodzaj i sposéb montazu.


ftp://ftp 4x2x0.5mm2/
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5.1.1. Ukladanie kabli

— Przy uktadaniu kabli nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na wymagania producenta zawarte w
kartach katalogowych.

— Promienie zginania kabla nie powinny by¢ mniejsze niz opisane w dokumentacji techniczne;j
producenta danego kabla.

— Nalezy zachowa¢ zasade oddzielnego prowadzenia kabli 1 przewodoéw zasilajacych 230VAC
od kabli sygnalowych. Wymagana odlegtos¢ wynosi 0,3 m.

— W przypadku koniecznosci skrzyzowania kabli zasilajgcych z kablami sygnatlowymi nalezy
wykonac¢ je pod katem 90° w celu minimalizacji wptywu zaktocen elektromagnetycznych.

— Przewody przechodzace przez $ciany lub stropy nalezy prowadzi¢ w ostonach rurkowych
(przepustach).

— Przepusty nalezy uszczelni¢ do wymaganej klasy odpornosci ogniowe;.

— Wszystkie kable powinny by¢ oznaczone umozliwiajac w sposob jednoznaczny ich
identyfikacj¢. Oznaczenia nalezy wykona¢ przy przejSciach przez szachty oraz na zatamaniach
trasy.

— Ze wzgledu na mozliwo$¢ pogorszenia jakosci przesylanych sygnalow wizyjnych nalezy
unika¢ taczenia miedzianych kabli sygnatlowych.

— Wszystkie kable powinny by¢ zakonczone koncéwkami (wtykami) przytaczeniowymi. Kable
nie powinny wykazywaé przerw zyt (wtokien) ani zwar¢ miedzy zylami oraz miedzy zytami a
ekranem. Kable zakonczeniowe powinny by¢ tak umieszczone, aby nie bylo utrudnien przy
wykonywaniu prac konserwacyjnych.

— Odcinki kabli pomiedzy puszka a kamera nalezy ostoni¢ rurami gigtkimi.

6. Kontrola jakosci robot

— Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jakos$ci wykonywanych robot.

— Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan i pomiarow na budowie w celu
wykazania Inspektorowi nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i realizacji robot zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg oraz wymogami SST.

— Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o
terminie badania.

— Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawi na piSmie wyniki badan i protokoty pomiarow
do akceptacji Inspektora nadzoru.

— Wykonawca powiadamia na piSmie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktorg moze kontynuowa¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora
nadzoru.

— Kontrola jako$ci wykonania prac przy ukladaniu i montazu kabli polega na sprawdzeniu, tras
kablowych zgodnie z dokumentacja projektowa, jakosSci wykonania potaczen i zakonczenia
kabli, prawidlowo$¢ montazu wtykow. Sprawdzeniu podlega tez zastosowanie kabli i
przewoddéw na zgodnos¢ z dokumentacja projektowa i obowigzujacymi normami.

7. Proby montazowe
Ogolne zasady prob montazowych podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

8. Dokumentacja powykonawcza.
Ogolne zasady dokumentacji powykonawczej podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

9. Odbior robét



12
Ogolne zasady odbioru robot i1 przekazania instalacji do eksploatacji podano w ,,Wymaganiach
Ogo6lnych”.

IV.SST.02.03 — System monitoring
— CPV 45312200-9

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotami SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru systemu monitoringu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Szczegdtowa Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot przy wykonywaniu rozbudowy systemu monitoringu.

1.3. Zakres robét objetych w Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonywaniu
rozbudowy systemu monitoringu.

— Montaz kamer na stupach o$wietleniowych

— Montaz wyposazenia punktow kamerowych

— Montaz wyposazenia instalacji w budynku administracyjnym

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano
w ,,Wymagania og6lne”. Nalezy stosowac si¢ do warunkow i wymagan podanych w przepisach
(normach) obowigzujacych w zakresie danego tematu i uzgodni¢ wykonywanie robot z
jednostkami nadzorujagcymi dany obiekt.

2. Materialy

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z Dokumentacja Projektowa i

Specyfikacja szczegdlowa. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ zmieniony

bez zgody Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i1 nie

zaakceptowane materialty Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jej nie przyjeciem

1 niezaptaceniem za wykonane roboty.

Do wykonania rob6t okreslonych w punkcie 1.3 projekt przewiduje nastepujacych materiatow:

— Kamera zewngtrzna IP67 w obudowie tubowej o rozdzielczosci 8 MPix 4K-UHD z
obiektywem o zmiennej ogniskowej 2.8 - 12 mm Motozoom / 115-35°

— Uchwyt $cienny / stupowy kamery

— Switch 4 portowy RJ45 4x10/100

— Przemystowy zasilacz buforowy 120W 48VDC, DIN TS35

— Antena kierunkowa SGHz z modutem Wi-Fi

— Radiowa stacja bazowa 5GHz z modutem Wi-Fi

— Switch zarzadzalny 24 portowy RJ45 10/100/1000Mb/s

— Rejestrator cyfrowy z wejsciem do 32 kamer do 12MPx z obstugg do 8 dyskow 6TB

— Dyski SATA 3,5” — 6000GB

— Zasilacz UPS 2000VA 110-300V w ubudowie Tower/Rack

— Szafa RACK 19” 800x800 42U z panelem wentylacyjnym

— Monitor 27”7 4K

— Zestaw PC dla stanowiska pracownikoéw ochrony



13
— Monitor 24 Full HD

3. Sprzet
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

4. Transport
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

5. Wykonanie robét
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonane.

5.1. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajagce wykonanie
montazu elementow sktadowych systemu monitoringu. 16

5.1.1. Montaz elementéw skladowych systemu

— Wszystkie urzadzenia nalezy instalowa¢ zgodnie ze szczegdétowymi instrukcjami
montazowymi producentow.

— Obudowy kamer, nalezy montowa¢ za pomoca uchwytow posiadajacych certyfikaty.

— Po zakonczeniu czynnos$ci montazowych nalezy dokona¢ uruchomienia wszystkich urzadzen
oraz odpowiedniej kalibracji i konfiguracji systemu w celu uzyskania optymalnych parametrow
pracy.

— Projekt nie dopuszcza stosowania rozwigzan ,rzemieSlniczych” tzn. takich w ktorych
poszczegdlne elementy punktu obserwacyjnego (kamera, obudowa ze wszelkimi
wzmocnieniami, wysiegnik z mocowaniem) nie sag wytworzone przez jednego producenta i
testowane jako calos¢.

6. Kontrola jakosci robot

— Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jakos$ci wykonywanych robot.

— Wykonawca ma obowiagzek wykonania petnego zakresu badan i pomiarow na budowie w celu
wykazania Inspektorowi nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i realizacji robot zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg oraz wymogami SST.

— Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o
terminie badania.

— Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawi na piSmie wyniki badan i protokoty pomiarow
do akceptacji Inspektora nadzoru.

— Wykonawca powiadamia na piSmie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktora moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora
nadzoru.

— Kontrola jako$ci wykonania prac przy wykonaniu montazu kamer i obiektywdw polega na
sprawdzeniu wlasciwego zamontowania kamer na wspornikach i wysiegnikach, szczelnosci
wykonania podtaczen kamer zewnetrznych, poprawnosci montazu pod wzgledem mechanicznym
(pewno$¢ mocowan, precyzja dzialania elementéw mechanicznych). Sprawdzeniu podlega tez
zastosowanie kamer i obiektywow na zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa.

— Kontrola jakosci prac przy wykonaniu montazu i uruchomieniu rejestratora cyfrowego polega
na sprawdzeniu podlaczenia kamer i1 innych elementéw systemu, sprawdzeniu dzialania zgodnie
z wymogami dokumentacji projektowej, transmisji sygnatow zasilajacych 1 wizyjnych do
poszczegolnych urzadzen, prawidlowosci oprogramowania systemu zgodnie z dokumentacja



14
projektowa oraz uwagami uzytkownika, prawidtowosci rejestrowania i odtwarzania obrazéw,
wspolpracy rejestratora z komputerem stanowiska monitorowania.

— Przedstawiony do odbioru system monitoringu wizyjnego nalezy uzna¢ za wykonany zgodnie z
wymaganiami ST, jezeli okreslone w specyfikacji 1 dokumentacji systemu sprawdzenia daty
dodatni wynik.

— Elementy systemu, ktore w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaly ocen¢ ujemna,
powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

7. Proby montazowe
Ogolne zasady préb montazowych podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

8. Dokumentacja powykonawcza.
Ogolne zasady dostarczenia dokumentacji powykonawczej podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

9. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru robdt 1 przekazania instalacji do eksploatacji podano w ,,Wymaganiach
Ogdlnych”.

Opracowal:  inz. Grzegorz Juzwiak
02.11.2019r s



